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Option: Bediengerat
Oooooooooo
GBP 1x16 CS 485 .
AL e
Umschaltung
bei Ausfall des

digitalen Signals auf
Port A oder B

RS485

—

GCS 1x16 AIB A

IN Port A

f—>kcon ]
oo > ioc |

IN Port B

—
Meldesignale 1 - 16
Relais-Schliesskontakt gegen

COM beiAusfall beider
Eingangssignale
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